Roboter unc

In den letzten Jahrzehnten hat sich de
Die Notwendigkeit humanoider Robote
Situationen und steigern die Effizienz ul
Technologien wie Kunstliche Intelligen:
minimieren Verluste und unterstutzen na
revolutionieren die Katastrophenreaktion.
Schaden von 250 Milliarden US-Dollar und
unterstreicht die Notwendigkeit innovativer
Einsatz, um bei Unwettern Unterstutzung zu lei

Kommunikationssystem

Eingebaute Antennen und ein
Bildschirm fur den Echtzeit-
Datenaustausch und die Interaktion mit
menschlichen Operatoren

Eigenschaften des Rescue-X:

Multi-Sensory-Head
Ausgestattet mit einem
Multi-Linsen-Kamerasystem
fur 360-Grad-Sicht. Enthalt
Thermobildgebung, /
LIDAR und chemische = '
Detektoren fur umfassendes
Situationsbewusstsein
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Einsatz des Rescue-X

Der Rescue-X bietet umfassende Unterstutzung in
Katastrophensituationen. Durch Echtzeitdaten und Ki
erkennt er Unwetter fruhzeitig und ermoglicht praventive
MaBnahmen. Er errichtet Barrieren, inspiziert Deiche, setzt
Radarsysteme und Thermobildkameras ein und beseitigt
Schutt. Zudem unterstutzt er die Evakuierung, erstelit
Schadenskarten, hilft bei der Wiederherstellung von
Versorgungsleitungen und liefert medizinische Vorrate.
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3 Meter
Kilogramm

yuster Metallrahmen
schutzendem und
Asserdichtem Gehause

Werkzeugrucksack

- Enthalt wesentliche Rettungswerkzeuge,
.~ Ersatz-Akkus, medizinische Versorgung
'\Q und Reparaturkits zur Unterstutzung

“~ bei sofortigen Reaktions- und

4 WiederherstellungsmaBnahmen

Robuste Beine

- Entwickelt fur die Navigation durch
Trammer, unebenes Gelande und
wasserreiche Gebiete, die Stabilitat
und Mobilitat in verschiedenen
Katastrophenumgebungen
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Steuerung durch Kil-System

Der Rescue-X wird uber mobile Kommunikationszentralen
mit einem zentralisierten Kl-System eingesetzt. Die Ki
optimiert Verwaltung und Koordination der Einsatzteams
durch Echtzeitanalysen und datengetriebene
Entscheidungen. Gleichzeitig ermoglicht die kontinuierliche
Uberwachung der Leistung und des Zustands der Roboter
eine praventive Xartungsplanung.
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Mehr Informationen unter: ':l'. ':'!'. :'.l ..l,.
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